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Описание XQE122

Автономный робот для перевозки паллет XQE122

Основные функции:

⎯ Ручное управление

Навигация:

⎯ 3D SLAM 

Безопасность:

⎯ Лидар слепой зоны

⎯ Нижние 2D лазерные датчики 

⎯ Датчики позиционирования на вилах

⎯ Бампер

⎯ Аварийная остановка

Голосовое и звуковое оповещение:
⎯ Звук, синий свет,   указатель поворота

Виды задач:

⎯ Из точки в точку

⎯ Приоритезация задач

Функциональность:
⎯ Последовательная выгрузка/загрузка

⎯ Одновременная загрузка и выгрузка

⎯ Определение пустой/полный бин

⎯ Инспекция склада

Интерфейс:

⎯ Сенсорный экран

Управление:

⎯ Сетевое управление движением
Взаимодействие с 
оборудованием (опционально):

⎯ Манипулятор, лифт, автоматические 
двери, конвейер

Интеграция:

⎯ WMS, MES, ERP, другие
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Сценарии применения
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Размещение в узких проходах

Размещение в доках

Размещение на стеллажах

Размещение в АСХ

Высотное хранение

Компактный размер подходит для плотного хранения
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Конфигурация XQE122

6. Сенсорный экран

4. Бампер

5. SLAM

7. Датчики препятствий

8. Датчики безопасности

2. Кнопка аварийной 
остановки

1. Указатель поворота

3. Контакт для 
зарядной станции
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Технические характеристики XQE122

Базовые 
параметры

1.1 Производитель EP

1.2 Модель XQE122

1.3 Привод Электрический

1.4 Грузоподъемность Q кг 1200

1.5 Вес кг 2235

1.6 Навигация 3D SLAM

1.7 Связь Wi-fi + 5G

1.8 Точность позиционирования мм ± 10

Параметры 
батареи

2.1 Напряжение / Емкость V / Ah 48 / 150

2.2 Тип Литий-ионная батарея

2.3 Вес батареи кг 100

2.4 Время работы h 5-6

Размеры

3.1 Габариты l1/b1/h1 мм 2186 / 1200 / 2354(Д×Ш×В)

3.2 Расстояние до центра масс c мм 600

3.3 Длинна загрузки x мм 394

3.4 Колесная база y мм 1250

3.5 Высота вил l2 мм 1087

3.6 Габариты вил s/e/l мм 40/ 100 / 1070

3.7 Внешняя ширина вил b5 мм 350-730

3.8 Высота опущенных вил h13 мм 60

3.9 Высота подъема вил h3 мм 3200

3.10 Вынос вперед l2 мм 590

Другие
параметры

4.1 Cкорость с грузом / без груза м/с 1/1

4.2 Угол подъема, с грузом / без груза % 3/5

4.3 Преодоление  траншей мм ≤ 20

4.4 Поворотный радиус Ва мм 1502

Параметры 
прохода / канала

5.1 Ширина для движения вперед 
и назад (стандартные стеллажи)

Аst мм 1400

5.2 Ширина разворота под прямым 
углом (стандартные стеллажи)

Аst мм 2013

5.3 Ширина при одностороннем
захвате и разгрузке

Аst мм 2760

Безопасность

6.1 Кнопка экстренной остановки С двух сторон

6.2 Звук и свет Звук + Синий свет

6.3 Защита спереди 3D лидар

6.4 Защита сзади Бампер+лидар на конце вил

6.5 Бампер Передний+с 2 сторон

6.6 Датчик обнаружения положения 
паллеты Основание вил

Опции

7.1 Батарея • 48 В/150 Ач

7.2 Зарядное устройство • 48 В - 50 А       48 В - 50 А

7.3 Сигнальные огни • Поворотник   Предупреждающий 
сигнал

7.4 Защита спереди • Лидар     Лидар с 2 сторон

7.5 Защита сзади • Лидар на вилах      Лидар на 
основании вил

7.6 Способ ввода • Экран      Панель управления

7.7 Взаимодействие с другими 
устройствами

• Лифт       Автоматическая дверь 
Вызывная панель

Автоматическая 
зарядка

8.1 Входная мощность (50 Гц) Однофазный 220 В

8.2 Связь Wi fi

8.3 Размеры мм 622/422/1062

8.4 Мощность 48 В
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Размеры XQC122

Автономный робот для перевозки паллет XQE122

Расстояние до центра загрузки (мм)
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ООО Умный сервис

ИНН 7714922363 

Телефоны

8 (495) 927-95-29
8 (800) 500-71-45

Почта

zakaz@umserv.ru

Адрес

Офис: г. Москва, 3-я Песчаная 
улица, 2А

Сервис: г. Москва, 1-й Магистральный 
проезд, д. 11, стр. 5

КПП 771401001 
ОГРН 5137746139823

Умные решения для цифровой 
трансформации отраслей

Автономный робот для перевозки паллет XQE122


