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Серия скрытого подъема и вращения

Визуализация продукта

Модель продукта BR-D05 BR-D10 BR-D15

Название продукта Скрытый подъемно-вращательный робот Скрытый подъемно-вращательный робот Скрытый подъемно-вращательный робот

Основные параметры

Габариты машины (Д×Ш×В) (мм) 950×650×250 980×680×250 1080×720×250

Номинальная нагрузка (кг) 500 1000 1500

Высота подъема (мм) 60±5 60±5 60±5

Вес машины (кг) 160±5% 180±5% 200±5%

Метод навигации Лазерный SLAM/QR-код Лазерный SLAM/QR-код Лазерный SLAM/QR-код

Режим привода Дифференциальный Дифференциальный Дифференциальный

Тип движения Вперед + Назад + Вращение на месте Вперед + Назад + Вращение на месте Вперед + Назад + Вращение на месте

Диаметр поворота (без нагрузки) (мм) 1151 1192 1298

Параметры 
производительности

Преодолеваемая подъемная способность (%) 5 5 5

Преодолеваемость препятствий (мм) 5 5 5

Просвет (мм) 30 30 30

Минимальная ширина прохода (мм) 1050 1080 1120

Рабочее пространство (без нагрузки, одно-/двухканальное) (мм) 1150/2050 1180/2110 1220/2190

Точность определения местоположения навигации (мм) / Точность 
стыковки (мм) ±10/±2 ±10/±2 ±10/±2

Точность угла (°) ±1 ±1 ±1

Рабочая скорость (м/с) 1.5 1.5 1.5

Производительность 
аккумулятора

Тип батареи Литий-железо-фосфат Литий-железо-фосфат Литий-железо-фосфат

Емкость аккумулятора 48/25 48/30 48/40

Срок службы аккумулятора 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов

Время в режиме ожидания (ч) 24 24 24

Время работы без нагрузки (ч) 8~10 8~10 8~10

Время работы под нагрузкой (ч) 6~8 6~8 6~8

Время зарядки (ч) 2 2 2

Метод зарядки Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка

Роботы-перевозчики CIANSUNG
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Серия скрытого подъема и вращения

Визуализация продукта

Модель продукта BR-D05 BR-D10 BR-D15

Название продукта Скрытый подъемно-вращательный робот Скрытый подъемно-вращательный робот Скрытый подъемно-вращательный робот

Конфигурация защиты

Количество лидаров 2/3 2/3 2/3

Безопасный край √ √ √

Кнопка аварийной остановки √ √ √

Голосовая сигнализация √ √ √

Трехцветный свет √ √ √

Датчик лидара для предотвращения препятствий √ √ √

Распознавание стоек (исключая навигацию по QR-коду) √ √ √

3D-обнаружение подвешенных препятствий Опционально Опционально Опционально

Функция обнаружения объектов Опционально Опционально Опционально

Другое

Метод связи 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi

Панель ручного управления Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально)

Ровность поверхности (мм/м²) ±3 ±3 ±3

Диапазон температуры и влажности окружающей среды 10%~90% 10%~90% 10%~90%

Роботы-перевозчики CIANSUNG
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Серия скрытого подъема и вращения

Визуализация продукта

Модель продукта BR-D02-S BR-D05-S BR-D10-S BR-D15-S BR-M30-S BR-M50-S

Название продукта Скрытый подъемно-
вращательный робот

Скрытый подъемно-
вращательный робот

Скрытый подъемно-
вращательный робот

Скрытый подъемно-
вращательный робот

Скрытый подъемно-
вращательный робот

Скрытый подъемно-
вращательный робот

Основные 
параметры

Габариты машины (Д×Ш×В) (мм) 880×510×306 880×580×306 950×600×306 1500×900×400 2200×1200×500 2600×1500×600

Номинальная нагрузка (кг) 200 500 1000 1500 3000 5000

Высота подъема (мм) 60±5 60±5 60±5 60±5 70±5 70±5

Вес машины (кг) 140±5% 180±5% 200±5% 450±5% 980±5% 1300±5

Метод навигации Лазерный SLAM/QR-
код

Лазерный SLAM/QR-
код

Лазерный SLAM/QR-
код

Лазерный SLAM/QR-
код

Лазерный SLAM/QR-
код

Лазерный SLAM/QR-
код

Режим привода Дифференциальный Дифференциальный Дифференциальный Дифференциальный Двойной руль Двойной руль

Тип движения Вперед + Назад + 
Вращение на месте

Вперед + Назад + 
Вращение на месте

Вперед + Назад + 
Вращение на месте

Вперед + Назад + 
Вращение на месте

Вперед + Назад + 
Вращение на месте + 

Боковое

Вперед + Назад + 
Вращение на месте + 

Боковое

Диаметр поворота (без нагрузки) (мм) 954 987 1058 1684 2372 2937

Параметры 
производительности

Преодолеваемая подъемная способность (%) 5 5 5 5 10 10

Преодолеваемость препятствий (мм) 5 5 5 10 10

Просвет (мм) 30 30 30 30 50 50

Минимальная ширина прохода (мм) 910 980 1000 1300 1600 1900

Рабочее пространство (без нагрузки, одно-
/двухканальное) (мм) 1010/1770 1080/1910 1100/1950 1400/2550 1700/3150 2000/3750

Точность определения местоположения навигации (мм) / 
Точность стыковки (мм) ±10/±2 ±10/±2 ±10/±2 ±10/±2 ±10/±5 ±10/±5

Точность угла (°) ±1 ±1 ±1 ±1 ±1 ±1

Рабочая скорость (м/с) 1.5 1.5 1.5 1.5 1

Роботы-перевозчики CIANSUNG
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Серия скрытого подъема и вращения

Визуализация продукта

Модель продукта BR-D02-S BR-D05-S BR-D10-S BR-D15-S BR-M30-S BR-M50-S

Название продукта Скрытый подъемно-
вращательный робот

Скрытый подъемно-
вращательный робот

Скрытый подъемно-
вращательный робот

Скрытый подъемно-
вращательный робот

Скрытый подъемно-
вращательный робот

Скрытый подъемно-
вращательный робот

Производительность 
аккумулятора

Тип батареи Литий-железо-фосфат Литий-железо-фосфат Литий-железо-фосфат Литий-железо-фосфат Литий-железо-фосфат Литий-железо-фосфат

Емкость аккумулятора 48/25 48/30 48/40 48/50 48/70 48/100

Срок службы аккумулятора 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов

Время в режиме ожидания (ч) 24 24 24 24 24 24

Время работы без нагрузки (ч) 8~10 8~10 8~10 8~10 8~10 8~10

Время работы под нагрузкой (ч) 6~8 6~8 6~8 6~8 6~8 6~8

Время зарядки (ч) 2 2 2 2 2 2

Метод зарядки Ручная/Автоматичес-
кая зарядка

Ручная/Автоматичес-
кая зарядка

Ручная/Автоматичес-
кая зарядка

Ручная/Автоматичес-
кая зарядка

Ручная/Автоматичес-
кая зарядка

Ручная/Автоматичес-
кая зарядка

Конфигурация 
защиты

Количество лидаров 2/3 2/3 2/3 2/3 2/3 2/3

Безопасный край √ √ √ √ √ √

Кнопка аварийной остановки √ √ √ √ √ √

Голосовая сигнализация √ √ √ √ √ √

Трехцветный свет √ √ √ √ √ √

Датчик лидара для предотвращения препятствий √ √ √ √ √ √

Распознавание стоек (исключая навигацию по QR-коду) √ √ √ √ √ √

3D-обнаружение подвешенных препятствий Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально

Функция обнаружения объектов Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально

Другое

Метод связи 2.4G/5.8G 
двухдиапазонный WiFi

2.4G/5.8G 
двухдиапазонный WiFi

2.4G/5.8G 
двухдиапазонный WiFi

2.4G/5.8G 
двухдиапазонный WiFi

2.4G/5.8G 
двухдиапазонный WiFi

2.4G/5.8G 
двухдиапазонный WiFi

Панель ручного управления Планшет Android 
(опционально)

Планшет Android 
(опционально)

Планшет Android 
(опционально)

Планшет Android 
(опционально)

Планшет Android 
(опционально)

Планшет Android 
(опционально)

Ровность поверхности (мм/м²) ±3 ±3 ±3 ±3 ±3 ±3

Диапазон температуры и влажности окружающей среды 10%~90% 10%~90% 10%~90% 10%~90% 10%~90% 10%~90%

Роботы-перевозчики CIANSUNG
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Серия скрытого подъема и вращения

Визуализация продукта

Модель продукта BR-D005R BR-D03R BR-D05R BR-D15R BR-M25R-S

Название продукта Роликовый AMR Роликовый AMR Роликовый AMR Роликовый AMR Роликовый AMR

Основные параметры

Габариты машины (Д×Ш×В) (мм) 950×650×(300~1000) 950×650×(300~1000) 950×650×(300~1000) 1700×1200×(300~1000) 2500×1500×(300~1000)

Номинальная нагрузка (кг) 50 300 500 1500 2500

Вес машины (кг) 230±5% 310±5% 400±5% 780±5% 1100±5%

Метод навигации Лазерный SLAM/QR-код Лазерный SLAM/QR-код Лазерный SLAM/QR-код Лазерный SLAM/QR-код Лазерный SLAM/QR-код

Режим привода Дифференциальный Дифференциальный Дифференциальный Дифференциальный Двойные рулевые колеса

Тип движения Вперед +Назад 
+Вращение

Вперед +Назад 
+Вращение

Вперед +Назад 
+Вращение

Вперед +Назад 
+Вращение

Вперед +Назад 
+Вращение +Боковое

Диаметр поворота (без нагрузки) (мм) 1151 1151 1151 2081 2915

Параметры 
производительности

Преодолеваемая подъемная способность (%) 5 5 5 5 10

Преодолеваемость препятствий (мм) 5 5 5 5 10

Просвет (мм) 30 30 30 30 50

Минимальная ширина прохода (мм) 1050 1050 1050 1600 1900

Рабочее пространство (без нагрузки, одно-/двухканальное) (мм) 1150/2050 1150/2050 1150/2050 1700/3650 2000/4250

Точность определения местоположения навигации (мм) / 
Точность стыковки (мм) ±10/±2 ±10/±2 ±10/±2 ±10/±2 ±10/±5

Точность угла (°) ±1 ±1 ±1 ±1 ±1

Рабочая скорость (м/с) 1.5 1.5 1.5 1.5 1

Производительность 
аккумулятора

Тип батареи Литий-железо-фосфат Литий-железо-фосфат Литий-железо-фосфат Литий-железо-фосфат Литий-железо-фосфат

Емкость аккумулятора 48В 15Ач 48В 30Ач 48В 52Ач 48В 70Ач 48В 100Ач

Срок службы аккумулятора 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов

Время в режиме ожидания (ч) 24 24 24 24 24

Время работы без нагрузки (ч) 8~10 8~10 8~10 8~10 8~10

Время работы под нагрузкой (ч) 6~8 6~8 6~8 6~8 6~8

Время зарядки (ч) 2 2 2 2 2

Метод зарядки Ручная/Автоматическая 
зарядка

Ручная/Автоматическая 
зарядка

Ручная/Автоматическая 
зарядка

Ручная/Автоматическая 
зарядка

Ручная/Автоматическая 
зарядка

Роботы-перевозчики CIANSUNG
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Серия скрытого подъема и вращения

Визуализация продукта

Модель продукта BR-D005R BR-D03R BR-D05R BR-D15R BR-M25R-S

Название продукта Роликовый AMR Роликовый AMR Роликовый AMR Роликовый AMR Роликовый AMR

Конфигурация защиты

Количество лидаров 2/3 2/3 2/3 2/3 2/3

Безопасный край √ √ √ √ √

Кнопка аварийной остановки √ √ √ √ √

Голосовая сигнализация √ √ √ √ √

Трехцветный свет √ √ √ √ √

Датчик лидара для предотвращения препятствий √ √ √ √ √

Распознавание стоек (исключая навигацию по QR-коду) Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально

3D-обнаружение подвешенных препятствий Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально

Функция обнаружения объектов Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально

Другое

Метод связи 2.4G/5.8G 
двухдиапазонный WiFi

2.4G/5.8G 
двухдиапазонный WiFi

2.4G/5.8G 
двухдиапазонный WiFi

2.4G/5.8G 
двухдиапазонный WiFi

2.4G/5.8G 
двухдиапазонный WiFi

Панель ручного управления Планшет Android 
(опционально)

Планшет Android 
(опционально)

Планшет Android 
(опционально)

Планшет Android 
(опционально)

Планшет Android 
(опционально)

Ровность поверхности (мм/м²) ±3 ±3 ±3 ±3 ±3

Диапазон температуры и влажности окружающей среды 10%~90% 10%~90% 10%~90% 10%~90% 10%~90%

Роботы-перевозчики CIANSUNG
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Серия скрытого подъема и вращения

Визуализация продукта

Модель продукта BR-D005B BR-D01B

Название продукта Ленточный конвейер AMR Ленточный конвейер AMR

Основные параметры

Габариты машины (Д×Ш×В) (мм) 950×650×(310~1000) 950×650×(310~1000)

Номинальная нагрузка (кг) 50 100

Вес машины (кг) 220±5% 260±5%

Метод навигации Лазерный SLAM/QR-код Лазерный SLAM/QR-код

Режим привода Дифференциальный Дифференциальный

Тип движения Вперед +Назад +Вращение Вперед +Назад +Вращение

Диаметр поворота (без нагрузки) (мм) 1151 1151

Параметры 
производительности

Преодолеваемая подъемная способность (%) 5 5

Преодолеваемость препятствий (мм) 5 5

Проходной зазор (мм) 30 30

Минимальная ширина прохода (мм) 1050 1050

Рабочее пространство (без нагрузки, одно-/двухканальное) (мм) 1150/2050 1150/2050

Точность определения местоположения навигации (мм) / Точность стыковки (мм) ±10/±2 ±10/±2

Точность угла (°) ±1 ±1

Рабочая скорость (м/с) 1.5 1.5

Производительность 
аккумулятора

Тип батареи Литий-железо-фосфат Литий-железо-фосфат

Емкость аккумулятора 48В 15Ач 48В 30Ач

Срок службы аккумулятора 1500 циклов 1500 циклов

Время в режиме ожидания (ч) 24 24

Время работы без нагрузки (ч) 8~10 8~10

Время работы под нагрузкой (ч) 6~8 6~8

Время зарядки (ч) 2 2

Метод зарядки Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка

Роботы-перевозчики CIANSUNG
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Серия скрытого подъема и вращения

Визуализация продукта

Модель продукта BR-D005B BR-D01B

Название продукта Ленточный конвейер AMR Ленточный конвейер AMR

Конфигурация защиты

Количество лидаров 2/3 2/3

Безопасные края касания √ √

Кнопка аварийной остановки √ √

Голосовая сигнализация √ √

Трехцветный свет √ √

Датчик лидара для предотвращения препятствий √ √

Распознавание стоек (исключая навигацию по QR-коду) Опционально Опционально

3D-обнаружение подвешенных препятствий Опционально Опционально

Функция обнаружения объектов Опционально Опционально

Другое

Метод связи 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi

Панель ручного управления Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально)

Ровность поверхности (мм/м²) ±3 ±3

Диапазон температуры и влажности окружающей среды 10%~90% 10%~90%

Роботы-перевозчики CIANSUNG
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Новое поколение серии интеллектуальных 
беспилотных погрузчиков AMR

Визуализация продукта

Модель продукта BR-F15P-ZL BR-F20P-MM BR-F30P-MM BR-F40P-MM BR-F30P-LD

Название продукта Автоматизированный 
вилочный погрузчик

Автоматизированный 
вилочный погрузчик

Автоматизированный 
вилочный погрузчик

Автоматизированный 
вилочный погрузчик

Автоматизированный 
вилочный погрузчик

Основные параметры

Размеры (Д×Ш×В) (мм) 1640×935×1955 1685×1015×1910 2060×1105×1935 2060×1105×1935 1988×987×2035

Номинальная нагрузка (кг) 1500 2000 3000 4000 3000

Высота подъема (мм) 95 ±5 110±5 195±5 200±5 125

Вес машины (кг) 350 ±5% 650 ±5% 850±5% 950±5% 770

Метод навигации 2D лазерный SLAM/3D 
лазерный SLAM

2D лазерный SLAM/3D 
лазерный SLAM

2D лазерный SLAM/3D 
лазерный SLAM

2D лазерный SLAM/3D 
лазерный SLAM 3D лазерная SLAM навигация

Режим привода Одиночное колесо Одиночное колесо Одиночное колесо Одиночное колесо Одиночное рулевое колесо

Тип поддона Открытый поддон/Стеллаж для 
материалов

Открытый поддон/Стеллаж для 
материалов

Открытый поддон/Стеллаж для 
материалов

Открытый поддон/Стеллаж для 
материалов Открытый поддон

Режим вождения Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной

Размеры вилки (Д×Ш×В) (мм) 1130×170×55 1165×175×56 1150×175×75 1150×175×75 1150×165×60

Ширина канала для штабелирования под прямым углом, поддон 1200×1000 
(1200 вдоль вил) (мм) 2514 2371 2322 2322 2780

Ширина канала для штабелирования под прямым углом, поддон 1200×800 
(1200 вдоль вил) (мм) 2422 2312 2256 2256 2690

Диаметр поворота (без нагрузки) (мм) 3000 3350 2400 2400 3640

Параметры 
производительности

Преодолеваемая подъемная способность (%) 5 5 5 5 10

Преодолеваемость препятствий (м) 10 10 10 10 10

Проходной зазор (мм) 30 30 30 30 30

Минимальная ширина прохода (м) 1335 1415 1510 1510 1387

Рабочее пространство (без нагрузки, одно-/двухканальное) (мм) 1435/2620 1515/2780 1615/2960 1615/2960 1387/2774

Точность определения местоположения навигации (мм) ±10 ±10 ±10 ±10 ±10

Точность угла (°) ±1 ±1 ±1 ±1 ±1

Рабочая скорость (м/с) 1.5 1.4 1.4 1.4 1.6

Роботы-перевозчики CIANSUNG
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Новое поколение серии интеллектуальных 
беспилотных погрузчиков AMR

Визуализация продукта

Модель продукта BR-F15P-ZL BR-F20P-MM BR-F30P-MM BR-F40P-MM BR-F30P-LD

Название продукта Автоматизированный вилочный 
погрузчик

Автоматизированный вилочный 
погрузчик

Автоматизированный вилочный 
погрузчик

Автоматизированный вилочный 
погрузчик

Автоматизированный вилочный 
погрузчик

Производительность 
аккумулятора

Емкость аккумулятора 24В 105Ач Литий-железо-фосфат 24В 150Ач Литий-железо-фосфат 24В 200Ач Литий-железо-фосфат 24В 200Ач Литий-железо-фосфат 24В 200Ач Литий-железо-фосфат

Срок службы аккумулятора 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов

Время в режиме ожидания (ч) 24 24 24 24 24

Время работы без нагрузки (ч) 8~10 8~10 8~10 8~10 8~10

Время работы при полной нагрузке (ч) 6~8 6~8 6~8 6~8 6~8

Время зарядки (ч) 2 2 2 2 2

Метод зарядки Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка

Конфигурация защиты

Количество лидаров 3 3 3 3 3

Безопасные края касания √ √ √ √ √

Кнопка аварийной остановки √ √ √ √ √

Голосовая сигнализация √ √ √ √ √

Трехцветный свет √ √ √ √ √

Датчик лидара для предотвращения препятствий √ √ √ √ √

3D-обнаружение подвешенных препятствий Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально

Функция обнаружения объектов √ √ √ √ √

Распознавание RFID Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально

Определение положения поддона √ √ √ √ √

Обнаружение столкновения вил Нет Нет Нет Нет Нет

Фотоэлектрическое избегание препятствий вил √ √ √ √ √

Ограничение препятствий лазерным радаром с одной линией вил Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально

Другое

Распознавание поддонов/клеток для материалов √ √ √ √ √

Укладка поддонов/клеток для материалов Нет Нет Нет Нет Нет

Метод связи 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi

Интерфейс «человек-машина» 10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран «Все в одном»

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран «Все в одном»

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран «Все в одном»

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран «Все в одном»

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран «Все в одном»

Ручная панель управления Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально)

Ровность поверхности (мм/м²) ±3 ±3 ±3 ±3 ±3

Диапазон температуры и влажности окружающей среды 10%~90% 10%~90% 10%~90% 10%~90% 10%~90%

Роботы-перевозчики CIANSUNG
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Новое поколение серии интеллектуальных 
беспилотных погрузчиков AMR

Визуализация продукта

Модель продукта BR-D001A BR-D002A

Название продукта Коллаборативный роботизированный манипулятор AMR Коллаборативный роботизированный манипулятор AMR

Основные параметры

Габариты машины (Д×Ш×В) (мм) 950×650×(500~1000) 950×650×(500~1000)

Номинальная нагрузка (кг) 10 20

Вес машины (кг) 250±5% 270±5%

Метод навигации Лазерный SLAM/QR-код Лазерный SLAM/QR-код

Режим привода Дифференциальный Дифференциальный

Тип движения Вперед+Назад+Вращение Вперед+Назад+Вращение

Диаметр вращения (без нагрузки) (мм) 1151 1151

Совместимые роботизированные руки MAIRA/AUBO/JAKA/KUKA/EPSO и другие MAIRA/AUBO/JAKA/KUKA/EPSO и другие

Параметры 
производительности

Преодолеваемая подъемная способность (%) 5 5

Преодолеваемость препятствий (мм) 5 5

Проходной зазор (мм) 30 30

Минимальная ширина прохода (мм) 1050 1050

Рабочее пространство (без нагрузки, одно-/двухканальное) (мм) 1150/2050 1150/2050

Точность определения местоположения навигации (мм) / Точность стыковки (мм) ±10/±2 ±10/±2

Точность стыковки конечного эффектора (мм) ±0.5 ±0.5

Точность угла (°) ±1 ±1

Рабочая скорость (м/с) 1.5 1.5

Роботы-перевозчики CIANSUNG
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Новое поколение серии интеллектуальных 
беспилотных погрузчиков AMR

Визуализация продукта

Модель продукта BR-D001A BR-D002A

Название продукта Коллаборативный роботизированный манипулятор AMR Коллаборативный роботизированный манипулятор AMR

Производительность 
аккумулятора

Тип батареи Литий-железо-фосфат Литий-железо-фосфат

Емкость аккумулятора 48В 15Ач 48В 30Ач

Срок службы аккумулятора 1500 циклов 1500 циклов

Время в режиме ожидания (ч) 24 24

Время работы без нагрузки (ч) 8~10 8~10

Время работы при полной нагрузке (ч) 6~8 6~8

Время зарядки (ч) 2 2

Метод зарядки Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка

Конфигурация защиты

Количество лидаров 2/3 2/3

Безопасные края касания √ √

Кнопка аварийной остановки √ √

Голосовая сигнализация √ √

Трехцветный свет √ √

Датчик лидара для избегания препятствий √ √

Распознавание стоек (исключая навигацию по QR-коду) Опционально Опционально

3D-обнаружение подвешенных препятствий Опционально Опционально

Функция обнаружения объектов Опционально Опционально

Другое

Метод связи 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi

Ручная панель управления Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально)

Ровность поверхности (мм/м²) ±3 ±3

Диапазон температуры и влажности окружающей среды 10%~90% 10%~90%

Роботы-перевозчики CIANSUNG
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Новое поколение серии интеллектуальных 
беспилотных погрузчиков AMR

Визуализация продукта

Модель продукта BR-F12SL-LD BR-F15SL-LD BR-F14SL-LD BR-F16SL-LD BR-F20SL-LD BR-F14SL-MM BR-F20SL-M

Название продукта Укладчик для узких 
проходов

Укладчик для узких 
проходов

Укладчик для узких 
проходов

Укладчик для узких 
проходов

Укладчик для узких 
проходов

Укладчик для узких 
проходов

Укладчик для узких 
проходов

Основные 
параметры

Размеры (Д×Ш×В) (мм) 1750×915×1950 1707×864×1960 2130×1040×2275 2130×1040×2275 2170×1040×2275 1740×970×1925 2100×1105×2050

Номинальная нагрузка (кг) 1200 1500 1400 1600 2000 1400 2000

Высота подъема (мм) 1844±5 2344 2924±5 2844±5 2684±5 2500±5 3000±5

Вес (кг) 780±5% 700 1300±5% 1300±5% 1505±5% 920±5% 1115±5%

Метод навигации 2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

Тип привода Одиночное рулевое 
колесо

Одиночное рулевое 
колесо

Одиночное рулевое 
колесо

Одиночное рулевое 
колесо

Одиночное рулевое 
колесо

Одиночное рулевое 
колесо

Одиночное рулевое 
колесо

Тип поддона
Открытый 

поддон/Стеллаж для 
материалов

Открытый 
поддон/Стеллаж для 

материалов

Открытый 
поддон/Стеллаж для 

материалов

Открытый 
поддон/Стеллаж для 

материалов

Открытый 
поддон/Стеллаж для 

материалов

Открытый 
поддон/Стеллаж для 

материалов

Открытый 
поддон/Стеллаж для 

материалов

Режим вождения Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной

Размер вилки (Д×Ш×Т) (мм) 1200×182×55 1200×182×55 1150×182×55 1150×182×55 1150×182×55 1165×180×60 1150×190×56

Ширина прохода для штабелирования под прямым 
углом, поддон 1200×1000 (1200 вдоль вил) (мм) 2457 2382 2842 2842 2882 2413 2820

Ширина прохода для штабелирования под прямым 
углом, поддон 1200×800 (1200 вдоль вил) (мм) 2397 2317 2778 2778 2842 2359 2754

Диаметр поворота (без нагрузки) (мм) 2566 2506 3412 3412 3592 2312 3408

Параметры 
производительности

Преодолеваемая подъемная способность (%) 5 6 5 5 5 5 5

Проходимость препятствий (мм) 10 5 10 10 10 10 10

Проходной зазор (мм) 30 30 30 30 30 30 30

Минимальная ширина прохода (мм) 1315 1264 1440 1440 1450 1370 1470

Рабочее пространство (без нагрузки, одно-
/двухканальное) (мм) 1415/2580 1264/2528 1540/2830 1540/2830 1550/2850 1470/2690 1570/2790

Точность навигации (мм) ±10 ±10 ±10 ±10 ±10 ±10 ±10

Точность угла (°) ±1 ±1 ±1 ±1 ±1

Рабочая скорость (м/с) 2 1.6 1.7 1.7 1.3

Роботы-перевозчики CIANSUNG
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Новое поколение серии интеллектуальных 
беспилотных погрузчиков AMR

Визуализация продукта

Модель продукта BR-F12SL-LD BR-F15SL-LD BR-F14SL-LD BR-F16SL-LD BR-F20SL-LD BR-F14SL-MM BR-F20SL-M

Название продукта Укладчик для узких проходов Укладчик для узких проходов Укладчик для узких проходов Укладчик для узких проходов Укладчик для узких проходов Укладчик для узких проходов Укладчик для узких проходов

Производительность 
аккумулятора

Емкость аккумулятора 24В 200Ач Литий-железо-фосфат 24В 150Ач Литий-железо-фосфат 24В 270Ач Литий-железо-фосфат 24В 270Ач Литий-железо-фосфат 24В 270Ач Литий-железо-фосфат 24В 200Ач Литий-железо-фосфат 24В 210Ач Литий-железо-фосфат

Срок службы аккумулятора 1500 циклов 1501 цикл 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов

Время в режиме ожидания (ч) 24 24 24 24 24 24 24

Время работы без нагрузки (ч) 10~12 8~10 10~12 10~12 10~12 10~12 10~12

Время работы при полной нагрузке (ч) 8~10 6~8 8~10 8~10 8~10 8~10 8~10

Время зарядки (ч) 2 2 2 2 2 2 2

Метод зарядки Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка

Конфигурация защиты

Количество лазерных радаров 3 3 3 3 3 3 3

Безопасный сенсорный край √ √ √ √ √ √ √

Кнопка аварийной остановки √ √ √ √ √ √ √

Голосовая сигнализация √ √ √ √ √ √ √

Трехцветный свет √ √ √ √ √ √ √

Датчик лазерного радара обнаружения препятствий √ √ √ √ √ √ √

3D-обнаружение подвешенных препятствий Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально

Функция обнаружения объектов √ √ √ √ √ √ √

Распознавание RFID Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально

Определение положения поддона √ √ √ √ √ √ √

Обнаружение столкновения вил √ Нет √ √ √ √ √

Вилка фотоэлектрического избегания препятствий √ √ √ √ √ √ √

Вилочный однострочный лазерный радар для объезда 
препятствий Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально

Другое

Распознавание поддонов/контейнеров √ √ √ √ √ √ √

Укладка поддонов/контейнеров √ Нет √ √ √ √ √

Метод связи 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.9G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi

Интерфейс «человек-машина» 10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

Ручная панель управления Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально)

Ровность поверхности (мм/м²) ±3 ±3 ±3 ±3 ±3 ±3 ±3

Диапазон температуры и влажности окружающей среды 10%~90% 10%~90% 10%~90% 10%~90% 10%~90% 10%~90% 10%~90%
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Новое поколение серии интеллектуальных 
беспилотных погрузчиков AMR

Визуализация продукта

Модель продукта BR-F14R-LD BR-F16R-LD BR-F20R-LD BR-F15R-MM BR-F20R-YT

Название продукта Ричтрак Ричтрак Ричтрак Ричтрак Ричтрак

Основные 
параметры

Габариты машины (Д×Ш×В) (мм) 2470×1390×2550 2470×1390×2550 2540×1390×2550 2335×1150×2125 2455×1250×2410

Номинальная нагрузка (кг) 1400 1600 2000 1500 2000

Высота подъема (мм) 5755±5 5755±5 5755±5 2500±5 2500±5

Вес машины (кг) 2940±5% 2990±5% 3310±5% 1850±5% 2130±5%

Метод навигации 2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

Режим привода Один руль Один руль Один руль Один руль Один руль

Тип поддона Открытый поддон/Закрытый 
поддон/Стеллаж

Открытый поддон/Закрытый 
поддон/Стеллаж

Открытый поддон/Закрытый 
поддон/Стеллаж

Открытый поддон/Закрытый 
поддон/Стеллаж Открытый поддон/Стеллаж

Режим вождения Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной

Размеры вилки (Д×Ш×Т) (мм) 1150×100×45 1150×100×45 1150×100×45 1070×100×35 1050×100×40

Ширина прохода для укладки под прямым углом, поддон 1200×1000 (1200 
вдоль вил) (мм) 3203 3217 3288 3094 3288

Ширина прохода для укладки под прямым углом, поддон 1200×800 (1200 
вдоль вил) (мм) 3163 3187 3241 3043 3232

Диаметр поворота (без нагрузки) (мм) 3338 3550 3790 3564 4104

Параметры 
производительности

Преодолеваемая подъемная способность (%) 5 5 5 5 5

Преодолеваемость препятствий (мм) 10 10 10 10 10

Проходной зазор (мм) 30 30 30 30 30

Рабочее пространство (без загрузки, одно-/двухпроходное) (мм) 1890/3530 1890/3530 1890/3530 1650/3050 1750/3250

Точность определения местоположения навигации (мм) ±10 ±10 ±10 ±10 ±10

Точность угла (°) ±1 ±1 ±1 ±1

Рабочая скорость (м/с) 2 2 1.5 1.4
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Новое поколение серии интеллектуальных 
беспилотных погрузчиков AMR

Визуализация продукта

Модель продукта BR-F14R-LD BR-F16R-LD BR-F20R-LD BR-F15R-MM BR-F20R-YT

Название продукта Ричтрак Ричтрак Ричтрак Ричтрак Ричтрак

Производительность
аккумулятора

Емкость аккумулятора 48В 380Ач 48В 400Ач 48В 430Ач 24В 210Ач 24В 210Ач

Срок службы аккумулятора 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов

Время ожидания (ч) 24 24 24 24 24

Время работы без нагрузки (ч) 10~12 10~12 10~12 10~12 10~12

Время работы под нагрузкой (ч) 6~8 6~8 6~8 6~8 6~8

Время зарядки (ч) 2 2 2 2 2

Метод зарядки Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка

Конфигурация защиты

Количество лидаров 4 4 4 3 3

Защитная сенсорная полоска √ √ √ √ √

Кнопка аварийной остановки √ √ √ √ √

Голосовая сигнализация √ √ √ √ √

Трехцветный свет √ √ √ √ √

Датчик лидара для избегания препятствий √ √ √ √ √

3D-обнаружение подвешенных препятствий Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально

Функция обнаружения объектов √ √ √ √ √

RFID-идентификация Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально

Определение положения поддона √ √ √ √ √

Обнаружение столкновения вил Нет Нет Нет Нет Нет

Световой барьер вилки √ √ √ √ √

Защита от разветвления однострочного лидара Нет Нет Нет Нет Нет

Другое

Распознавание поддонов/стеллажей √ √ √ √ √

Укладка на поддоны/стойки √ √ √ √ √

Метод связи 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi

Интерфейс «человек-машина» 10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

Ручная панель управления Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально)

Ровность поверхности (мм/м²) ±3 ±3 ±3 ±3 ±3

Диапазон температуры и влажности окружающей среды 10%～90% 10%～90% 10%～90% 10%～90% 10%～90%
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Новое поколение серии интеллектуальных 
беспилотных погрузчиков AMR

Визуализация продукта

Модель продукта BR-F15E-IN-HN BR-F20E-IN-MM BR-F20Epro-IN-NM BR-F16E-IN-YT BR-F20E-IN-YT BR-F35E-IN-LD

Название продукта
Вилочный погрузчик с 
противовесом — для 

помещений

Вилочный погрузчик с 
противовесом — для 

помещений

Вилочный погрузчик с 
противовесом — для 

помещений

Вилочный погрузчик с 
противовесом — для 

помещений

Вилочный погрузчик с 
противовесом — для 

помещений

Вилочный погрузчик с 
противовесом — для 

помещений

Основные параметры

Габариты машины (Д×Ш×В) (мм) 2490×1090×2105 2965×1090×2110 3075×1340×2340 2235×1165×3005 2235×1165×3005 3870×1350×2500

Номинальная нагрузка (кг) 1500 2000 2000 1600 2000 3500

Высота подъема (мм) 3000±5 3000±5 3000±5 3000±5 3000±5 3000

Вес машины (кг) 2700±5% 2900±5% 4400±5% 1390±5% 1410±5% 5440

Метод навигации 2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

2D-лазерный SLAM/3D-
лазерный SLAM

Режим привода
Дифференциальный 

привод + Привод рулевого 
колеса

Дифференциальный 
привод + Привод рулевого 

колеса
Одиночное рулевое колесо Одиночное рулевое колесо Одиночное рулевое колесо

Дифференциальный 
привод + Привод рулевого 

колеса

Тип поддона
Открытый 

поддон/Закрытый 
поддон/Стеллаж

Открытый 
поддон/Закрытый 
поддон/Стеллаж

Открытый 
поддон/Закрытый 
поддон/Стеллаж

Открытый поддон/Стеллаж Открытый поддон/Стеллаж Открытый 
поддон/Закрытый поддон

Режим вождения Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной

Размеры вилки (Д×Ш×Т) (мм) 1100×110×40 1100×110×40 1070×122×40 1150×180×55 1150×180×55 1000×122×45

Ширина прохода для штабелирования под прямым углом, поддон 
1200×1000 (1200 вдоль вил) (мм) 3179 3633 3844 2966 2966 4950

Минимальный радиус поворота (мм) 1301 3602 3856 2909 2909 2630

Диаметр поворота (без нагрузки) (мм) 2602 3504 3712 3486 3486 5260

Параметры 
производительности

Преодолеваемая подъемная способность (%) 5 5 5 5 5 16

Преодолеваемость препятствий (мм) 10 10 10 10 10 50

Проходной зазор (мм) 30 30 30 30 30 200

Рабочее пространство (без загрузки, одно-/двухпроходное) (мм) 1590/3180 1590/3180 1840/3430 1665/3080 1665/3080 1850/3700

Точность определения местоположения навигации (мм) ±10 ±10 ±10 ±10 ±10 ±10

Точность угла (°) ±1 ±1 ±1 ±1 ±1 ±1

Рабочая скорость (м/с) 1.5 1.5 1.5 1.4 1.4 2
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Новое поколение серии интеллектуальных 
беспилотных погрузчиков AMR

Визуализация продукта

Модель продукта BR-F15E-IN-HN BR-F20E-IN-MM BR-F20Epro-IN-NM BR-F16E-IN-YT BR-F20E-IN-YT BR-F35E-IN-LD

Название продукта Вилочный погрузчик с 
противовесом — для помещений

Вилочный погрузчик с 
противовесом — для помещений

Вилочный погрузчик с 
противовесом — для помещений

Вилочный погрузчик с 
противовесом — для помещений

Вилочный погрузчик с 
противовесом — для помещений

Вилочный погрузчик с 
противовесом — для помещений

Производительность 
аккумулятора

Емкость аккумулятора 24В 230Ач 24В 230Ач 48В 300Ач 48В 330Ач 48В 350Ач 80В 400Ач Литий-железо-фосфат

Срок службы аккумулятора 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов 1500 циклов

Время работы в режиме ожидания (ч) 24 24 24 24 24 24

Время работы без нагрузки (ч) 10~12 10~12 8~9 10~12 10~12 8~10

Время работы под нагрузкой (ч) 6~8 6~8 5~6 6~8 6~8 6~8

Время зарядки (ч) 2 2 2 2 2 2

Метод зарядки Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка

Конфигурация защиты

Количество лидар-датчиков 3 3 3 3 3

Защитная сенсорная полоса √ √ √ √ √ √

Кнопка аварийной остановки √ √ √ √ √ √

Голосовая сигнализация √ √ √ √ √ √

Трехцветный свет √ √ √ √ √ √

Датчик лидара для избегания препятствий √ √ √ √ √ √

3D-обнаружение подвешенных препятствий Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально

Функция обнаружения объекта √ √ √ √ √ √

RFID-идентификация Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально Опционально

Определение положения поддона √ √ √ √ √ √

Обнаружение столкновения вил Нет Нет Нет Нет Нет Нет

Световой барьер вилки √ √ √ √ √ √

Защита от разветвления однострочного лидара Нет Нет Нет Нет Нет Опционально

Другое

Распознавание поддонов/стеллажей √ √ √ √ √ √

Штабелирование поддонов/стеллажей √ √ √ √ √ Нет

Метод связи 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi

Интерфейс «человек-машина» 10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

10-дюймовый промышленный 
сенсорный экран

Ручная панель управления Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально)

Ровность поверхности (мм/м²) ±3 ±3 ±3 ±3 ±3 ±3

Диапазон температуры и влажности окружающей среды 10%～90% 10%～90% 10%～90% 10%～90% 10%～90% 10%～90%
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Новое поколение серии интеллектуальных 
беспилотных погрузчиков AMR

Визуализация продукта

Модель продукта BR-F20E-0UT-MM BR-F20Epro-OUT-MM

Название продукта Вилочный погрузчик с противовесом — для 
использования вне помещений

Вилочный погрузчик с противовесом — для 
использования вне помещений

Основные параметры

Габариты машины (Д×Ш×В) (мм) 3210×1275×2360 3075×1340×2340

Номинальная нагрузка (кг) 2000 2000

Высота подъема (мм) 3000±5 3000±5

Вес машины (кг) 3210±5% 4400±5%

Метод навигации 2D-лазерный SLAM/3D-лазерный SLAM 2D-лазерный SLAM/3D-лазерный SLAM

Режим привода Дифференциальный привод + рулевое управление Одиночное рулевое колесо

Тип поддона Открытый поддон/Закрытый поддон/Стеллаж Открытый поддон/Закрытый поддон/Стеллаж

Режим вождения Автоматический/Ручной Автоматический/Ручной

Размеры вилки (Д×Ш×Т) (мм) 1070×100×40 1070×122×40

Ширина прохода для штабелирования под прямым углом, поддон 1200×1000 (1200 
вдоль вил) (мм) 3912 3844

Минимальный радиус поворота (мм) 1865 1856

Диаметр поворота (без нагрузки) (мм) 3710 3712

Параметры 
производительности

Преодолеваемая подъемная способность (%) 13 5

Преодолеваемость препятствий (мм) 50 10

Проходной просвет (мм) 200 30

Рабочее пространство (без загрузки, одно-/двухпроходное) (мм) 1775/3300 1840/3430

Точность определения местоположения навигации (мм) ±10 ±10

Точность угла (°) ±1 ±1

Рабочая скорость (м/с) 2 1.5
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Новое поколение серии интеллектуальных 
беспилотных погрузчиков AMR

Визуализация продукта

Модель продукта BR-F20E-0UT-MM BR-F20Epro-OUT-MM

Название продукта Вилочный погрузчик с противовесом — для использования вне 
помещений

Вилочный погрузчик с противовесом — для использования вне 
помещений

Производительность аккумулятора

Емкость аккумулятора 48В 450Ач 48В 300Ач

Срок службы аккумулятора 1500 циклов 1500 циклов

Время работы в режиме ожидания (ч) 24 24

Время работы без нагрузки (ч) 8~9 8~9

Время работы под нагрузкой (ч) 5~6 5~6

Время зарядки (ч) 2 2

Метод зарядки Ручная/Автоматическая зарядка Ручная/Автоматическая зарядка

Конфигурация защиты

Количество лидар-датчиков 4 3

Защитная сенсорная полоса √ √

Кнопка аварийной остановки √ √

Голосовая сигнализация √ √

Трехцветный свет √ √

Датчик лидара для избегания препятствий √ √

3D-обнаружение подвешенных препятствий Опционально Опционально

Функция обнаружения объектов √ √

RFID-идентификация Опционально Опционально

Определение положения поддона √ √

Обнаружение столкновения вил Нет Нет

Световой барьер вилки √ √

Защита от разветвления однострочного лидара Нет Нет

Другое

Распознавание поддонов/стеллажей √ √

Укладка на поддоны/стойки √ √

Метод связи 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi

Интерфейс «человек-машина» 10-дюймовый промышленный сенсорный экран 10-дюймовый промышленный сенсорный экран

Ручная панель управления Планшет Android (опционально) Планшет Android (опционально)

Ровность поверхности (мм/м²) ±3 ±3

Диапазон температуры и влажности окружающей среды 10%～90% 10%～90%
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Новое поколение серии 
интеллектуальных беспилотных 
погрузчиков AMR

Габаритные размеры (мм)

Визуализация продукта

Модель продукта BR-F16T-MM

Название продукта Трехходовой вилочный погрузчик

Основные параметры

Габариты машины (Д×Ш×В) (мм) 3795×1550×6665

Номинальная нагрузка (кг) 1600

Общая высота подъема (мм) (6200～11200)±5

Вес машины (кг) 7700±5%

Метод навигации 2D-лазерный SLAM/3D-лазерный SLAM

Режим привода Один руль

Тип поддона Открытый поддон/Закрытый поддон/Стеллаж

Режим вождения Автоматический/Ручной

Размеры вилки (Д×Ш×Т)(мм) 1120×125×50

Ширина прохода для штабелирования под прямым углом (вилочный погрузчик) (мм) 1951

Минимальный радиус поворота (мм) 2688

Диаметр поворота (без нагрузки) (мм) 5376

Параметры 
производительности

Преодолеваемая подъемная способность (%) 5

Преодолеваемость препятствий (мм) 10

Проходной зазор (мм) 30

Рабочее пространство (без загрузки, одно-/двухпроходное) (мм) 2005/3560

Точность определения местоположения навигации (мм) ±10

Точность угла (°) ±1

Рабочая скорость (м/с) 1.5

Производительность 
аккумулятора

Емкость аккумулятора 80В 560Ач

Срок службы аккумулятора 1500 циклов

Время работы в режиме ожидания (ч) 24

Время работы без нагрузки (ч) 10~12

Время работы под нагрузкой (ч) 6~8

Время зарядки (ч) 2

Метод зарядки Ручная/Автоматическая зарядка

Конфигурация защиты

Количество лидар-датчиков 3

Сенсорная полоса безопасности √

Кнопка аварийной остановки √

Голосовой сигнал √

Трехцветный свет √

Датчик лидара для избегания препятствий √

3D-обнаружение подвешенных препятствий Опционально

Функция обнаружения объектов √

RFID-идентификация Опционально

Определение положения поддона √

Обнаружение столкновения вилки Нет

Световой барьер вилки √

Защита от разветвления однострочного лидара Нет

Другое

Распознавание поддона/стойки Нет

Штабелирование поддонов/стеллажей Нет

Метод связи 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi

Интерфейс «человек-машина» 10-дюймовый промышленный сенсорный экран

Ручная панель управления Планшет Android (опционально)

Ровность поверхности (мм/м²) ±3

Диапазон температуры и влажности окружающей среды 10%～90%

Роботы-перевозчики CIANSUNG
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Новое поколение серии 
интеллектуальных беспилотных 
погрузчиков AMR

Габаритные размеры (мм)

Визуализация продукта

Модель продукта BR-F30G-MM

Название продукта Тягач

Основные параметры

Габариты машины (Д×Ш×В) (мм) 1580×980×1850

Номинальная нагрузка (кг) 3000

Вес машины (кг) 550±5%

Метод навигации 2D-лазерный SLAM/3D-лазерный SLAM

Режим привода Один руль

Тип поддона /

Режим вождения Автоматический/Ручной

Ширина прохода для штабелирования под прямым углом (погрузчик) (мм) /

Минимальный радиус поворота (мм) 1762

Диаметр поворота (без нагрузки) (мм) 2524

Параметры 
производительности

Преодолеваемость препятствий (мм) 3

Рабочее пространство (без загрузки, одно-/двухпроходное) (мм) 2930/5660

Точность определения местоположения навигации (мм) ±10

Точность угла (°) ±1

Рабочая скорость (м/с) 1.8

Производительность 
аккумулятора

Емкость аккумулятора 24В 200Ач Литий-железо-фосфат

Срок службы аккумулятора 1500 циклов

Время в режиме ожидания (ч) 24

Время работы без нагрузки (ч) 10~12

Время работы под нагрузкой (ч) 6~8

Время зарядки (ч) 2

Метод зарядки Ручная/Автоматическая зарядка

Конфигурация защиты

Количество лидар-датчиков 4

Сенсорная полоса безопасности √

Кнопка аварийной остановки √

Голосовой сигнал √

Трехцветный свет √

Датчик лидара для избегания препятствий √

3D-обнаружение подвешенных препятствий Опционально

Функция обнаружения объектов Нет

RFID-идентификация Опционально

Определение положения поддона Нет

Обнаружение столкновения вилки Нет

Световой барьер вилки Нет

Защита от разветвления однострочного лидара Нет

Другое

Распознавание поддона/стойки Нет

Штабелирование поддонов/стеллажей Нет

Метод связи 2.4G/5.8G двухдиапазонный WiFi

Интерфейс «человек-машина» 5-дюймовый промышленный сенсорный экран

Ручная панель управления Планшет Android (опционально)

Ровность поверхности (мм/м²) ±3

Диапазон температуры и влажности окружающей среды 10%～90%

Роботы-перевозчики CIANSUNG
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ООО Умный cервис

ИНН 7714922363 

Телефоны

8 (495) 927-95-29
8 (800) 500-71-45

Почта

zakaz@umserv.ru

Адрес

Офис: г. Москва, 3-я Песчаная 
улица, 2А

Сервис: г. Москва, 1-й Магистральный 
проезд, д. 11, стр. 5

КПП 771401001 
ОГРН 5137746139823

Умные решения для цифровой 
трансформации отраслей

Роботы-перевозчики CIANSUNG


